15

Strop 1 kondygnacji w osiach: 9-10/D-H2 A~ A

1:100 1550
| | | || | | | HEA300 HEA300
| | [ | | | | | = 4 4_}0 m
| | ] qA |}| || | 60],,70 PLies30 | 1] L4470 m PL16+310 | | pL1g=310 | | pLesso | ] L esa00 o6
| | | 5888 | 6062 | 6050 | HEA600 +4,205 m | | . PL16200 +4,205 m | —
I I I A i | 1 A ‘ HEA600
\ \ \ I 3282 |, 164 1616 |50 = / v \ HEA600 \ HEA600 HEA600 \ _—
| | | 1T ] ; =]+ / ‘f‘ ’74 oﬁ “o ‘?‘ ’7’ 4?‘ ’T» +o |y
\ \ \ MR/9 |l 2982 Li13° | MR/9 . el T el =] el = el =Yl ol = _fer
| | | | v | | ) | HDH + + + 4+ + 4 + 4 + 4 + 4 +4 +4 + 4 ++ [P
o L e+ ool RS ool [P ool [+ e ool RS <+ |
@**F ***** {—-—-—-— M fEV/—/————————— i -———————— - e i e e e e e e 1 e @ *__ = = = = __*
‘ ! g kierunek podparcia | i k" L AL L = ' | PL16%200 | I '
\ \ | BT ptyt kanatowych ={ll lerunek podparcia lo| ] kierunek podparcia 1] PL16%200 PL16%200 PL16%200, PL16%200, PL16%200
‘ ‘ v Q| ! ptyt kanatowych 13l ptyt kanatowych ! 20 HL10004 77 >0
5| ! 2 *477 * HL1000%477 HL1000%L77 HL1000%4 77 *
\ \ ml \ \ < | HL1000%4 HL1000%4 77 HL1000%477, HL1000%477 R LAsS
= < 2 HL1000*477 HL1000*477
| | | H ;Il_‘ 2x HL1000*477 JI-L (stup) |\ |l — I 'J:i' 1 202 202 202 202
| | | T: =; I P | | L__+|_. _J.\____J.__ _/J._hﬁ}rJ____ J____.{_J I 11 1 1 BHF |
‘ ‘ YLD = et leniis Sieeiient etniis St b o0 At e S it it ek« i St Teteniis St il St = > 1426 5150 5645 4570 2360
I R r1HT-\ - - ""—"""—"~"">""=""7°~- -1Tr--— - - -/ = - - 1 e L 1T - - - — = - - - - = 25150
\ Hl HEA300 /" gl \ 3| \
| o (S{Up) 2 | HEA240 hay — ": F \g |\ |
‘ | H kierunek podparcia w ‘ ' >| | | kierunek podparcia ‘
i i i ptyt kanatowych T i o‘ o = i ptyt kanatowych i =
| | | | §\ g % I\ | g
¢ < _
| T NI (- (A | Detal E 5-5
T T 565 | QJeldt v
| |l | | I 1:10 1:10
R S [H I - I LL ,,,,,, iX# 0 7,4,JL ,,,,,,,,,,,,,,, - G S .
‘ g 2x HL1000*477 I Il | N B B
| ' B3 S —— T g I 1 I/ _ B B P —— T 7 - 47 | 202 ‘ 202 | 83
1
| mRt gl == = = == = =k gt - - - G- e 1 A s g - m - = X kg ) 1:50 5 30 40
| | HEA300 /T~ 300 )] ol I R/8.
‘ l ‘ HEA300 waBl! ‘ 17450 HL1000%477  HL1000%477
‘ L1 (stup) [ (§fup) /I)( | ‘ ‘
e 2 AL I I e R S 0 o : -
\ 1
| i 3 I | 1336} 1066 I | PL16*310 " |
© ‘ !
! ! ! kierunek podparcia = ! kierunek podparcia ; ! ! kierunek podparcia ! 3 HEA600 HEA300 HEA300 DLi6x310 PL20%180 HEA240 :‘: 0
tyt kanatowych T tyt kanatowych tyt kanatowych Il * . ‘
| gu a ! | P g | al ! | PL20%180  pL16%180  PL16*180 A \ l FLIE~200 +e b m PL16x180 PL_:IsEg%%_O \ 11/ PL16%200 PLisx180 LI ! )
© == flloxlod  Fllowle s - = s PL16%18 FLIow V0 \ |
! ‘ ‘ I! ‘ !ﬁ l! ‘ "PL20+379. , PLI6*180  PL16%180 | ELIG-160, S0, A s PLIexI80 PLIGx180 | PLI6+180  PLI6x180. \\ PL16*180 "\ \ L7 pligs1g0 LL16*180. PL16x180.  PLI6*180. pHExI80. | HL1000%477 I D0, HEA240
NN\ _— = == I / /
| = D A | 2 HL1‘OOO 477 A | ' T ‘ = - xim A | e T 7 S
‘ MR/17 ‘ x HL1000" C L ‘ ] 7
\ 7\% i / \ | AH i MR/18 :ﬂ]/ \ L,: - [i]: : ‘P : -
,,,,, BRI U s oo e e s e A e e . S s e 2 1 S S St R R ~ -1 e 4] e T N A T N -  —— o U - S v e —— .
i ‘ %E st - F—1--——-1-%\7F 'r/--u--'rﬂ-u--'r--‘- D i s Sl St Sl o _E — PL20%180 . I I | oL20180 ,,,\L s
1) —— *xloU e = = = = = = (=]
I S HEA300 HH « d\? I —;HEA300 ] 565 [ PLIG<110 T f 7 7 3 . . X 7 X X = - t*,*;t*,*;tfj’;j*,*;t*,*;i ‘ [ . ™~
| H (stup) | N \ (stup) | || it S LA \PL16%180_ / / \PL16%180 | \PL16%180 \ PL16180 PL16%180 / p|_16*200\PL16*180 \PL16*180 \PL16*180 \PL15*180 PL16%110 —r
N —— L ——— s L oftf-—-- «S\“'f [ R L I PL16%180  PL16*180 PL16%180 PL16%200 EE— \ 2 *M 16 * 60
. =il Sl NS T gl il HEA600 IS0-4014 k. 8.8
S cpd e o _ L/ el -] ] K0 I I 1000 1000 1000 —
| B ] [ | Kl |
- — 4+ -|— - — - —kierunek podparcia- - — _ 'j':J H - — -5/ _Kierunek podparcia,,f,#LiJ - — - — - —kierunek podparcia. - — - | HH-—-—- - /i
\ \ L ptyt kanatowych | ptyt kanatowych ~J \ ptyt kanatowych \ n PL16%180 PL16%150
i i i i i i i i (zebra co max. 1000mm)
| L i/ A | ] | T~
| MRL‘|77 | | « Y | 8
| L 2x HL1000*477 i L - - - - - - - T T - T T T T GE%
I L T s i S et et S e 1 ] R e 177 T
1 === - =T " A A T7 - T - -~ T -1/~ T-=-—~-T- - I

T
m
>
w
(=]
(e
f
iy

\

kierunek pgdparcia
ptyt kangtowych

kierunek podparcia

|

\ kierunek podparcia
ptyt kana‘ﬁowych \%

\

\

\

\

\

|

ptyt kanatowych

1426

Detal F 6-6
Detal B 2-1 1:10 1:10

e —————————{|

|

|

|

|

|

|

|

ZM

o

\
|
\
|
|
|
|
\
i
— - — - - —— 1}
‘ o
|
|
|
|
|
|
|
—+
|
|
|
\
+
|
|
\
L
—_—

145

145

15

. | 540 80
-—hE=-=- - -—" — - —f—-—- F=—-—- - -t Ft—Fr—-—-— - —-—-—- +-—F-—F—-—--—— *f******@ 110 I
- 40 180 180 40 | 40
| | MR/9 /\/\F‘ 4/ | MR/9 Y| & 47 e :‘\ HEA2LO HEA240
— | /
| | il \ | 2 | '
\
S | e ! o — o 0y \ g e |
| !
) ) ) ) b ) HEA300 ! I T - \
| | | A | | | | ™ | 6 AR 6 B T 1.
| | | 1 | | | I ‘H \\\\ ! ! ‘U b | ‘
| | % / i in ‘
o 6 e T o mre s W pi—
S g — ‘ HEA240 i
HEA600 i PL16*310 717 HL1000%477 ! | 2+M16 % 55 PLE1T6
I 6 *M 20 x 100 s / 2 PL8*116 / ! HEA240 1SO-4014 KL 8.8 PLB*116
\i\ ISO-4014-ZAB kL. 10.9 | K | i 1 /| - = = I - = -
N PL16%200
! PL16%310 PL16%180 . —_— = PL16%200
W\ /_PLEH_BO_ I - = =7 (zebra co max. 1000mm)\\ w _ —(7ebra co max. 1000mm)
}‘ ‘ ’_‘
| T4 N HEA600 e — | R
a - 4
[ | i EF | ll \\ T == = - - - -1 HEA600
- = = — O, - - - = - - —
R e P \ | | e
\
| & & .
1-1 I PN ! i
Detal A 0 A | 1 §
. : Ta) e
1:10 v £ & 4 [l & &
160 160 - — — === $$‘ B &
[ |
_——— e — -] - - |- 1
Yo
1 0 | FE » | -
! \ - UWAGI:
| : $ $ \ | $ A o 1. Wszystkie wymiary podano w [mm], a koty wysokoSciowe w [m]
! \ - - - - - T - - - - - - - - o - - - - N - - - - —-—T- = —-~—= [ | x> 2. Rysunek rozpafrywat tacznie z opisem technicznym,
HEA600 Il HEA300 | S i R N Ul D B ‘ - 3. W sprawach nie okr'eél'onych dokumentacja obowiazuja: . ' , o
N | M \ In ‘ | " - warunki ftechniczne, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie, warunki techniczne wykonania i
w / \ i - \ \ - odbioru robét budowlano-montazowych (wg Ministerstwa Budownictwa i Instytutu Techniki Budowlanej);
. \ b > /1 | “7\ Ty I C T "] - normy Polskiego Komitetu Normalizacyjnego (P.K.N.);
L *M 20 % 100 ! 4 / Il NN NERY fd - instrukcje, wytyczne, Swiadectwa dopuszczenia, atesty Instytutu Techniki Budowlanej;
? | N\ = ; , ,
ISO-4014-ZAB kl. 10.9 ‘ / L N U 10 *M 20 = 70 15 [10 *M 20 * 70 - instrukcje, wytyczne i warunki techniczne producentow i dostawcow materiatow;
/ELKJ*ZOO_ PL16%310 i 7% HL1000%L77 - T \ ISO-4014-ZAB kL. 10.9 1SO-4014-ZAB kL 109 - przepisy techniczne instytucji kontrolujacych jako$¢ materiatéw i wykonywanych robét;
HL1000*477 PL16%180 PL16%180_ JEL ‘ / A PL16%180 7 HL1000%477 I HEA300 PL16%180 L. Wykonawca, przed przystapieniem do robot, zobowigzany jest do zapoznania
s T T \ | £ | : | —-=T2 * ‘M N PL16%200 - | sie ze wszystkimi dokumentacjami branzowymi i budowlanymi zwigzanymi z projektem,
7 | 5. Przygotowanie brzegéw do spawania oraz zalecane metody spawania - zgodnie z PN-EN 29692.
/ ) { ~ PL16%200 - PL16%200 HEAG00 | HL1000%477 . Sfazg g P y sp g
[ [ (zebra CO max. 1000mm)\\ 5 //(jebra cOo max. ']OOOmm) \i\ 50 50 _' $355 wg PN-EN 10025
I I g; £ I 1 K - taczniki klasy 8.8 oraz 10.9, normy ISO 4014
Il Il 8 / / 8 It 80 285 285 80 - Klasa wykonania konstrukecji EXC3 wg PN-EN 1090:2, i}
77777 e Nt L I R HEA600 8 HEA600 Il - Zabezpieczenie antykorozyjne konstrukcji, wykonac jak dla klasy korozyjnosci (3.
e v el p— - Zabezp. p-poz 60
T HEASRD ) P p-poz 60 _—
- - = - — — — - Malowanie konstrukcji- wg proj. architektury.
B Ji- wg proj y
\\ E I 7 " R " 7. Wszystkie spoiny nieoznaczone wykonywat jako czotowe na petna grubo$¢ przekroju.
‘ \ \ = 2 8. Elementy oznaczone tym samym numerem spawat identycznie,
\ A - chyba ze na rysunku opisano inaczej.
N | /i $ $ \ | Y 9. Wszystkie spoiny wykonywac nieprzerwanie na obwodzie styku elementow,
- - K 10. Nieopisane spoiny pachwinowe wykonywat o grubosci:
! \
o | $ $ | $ A - dwustronne o gr. a=0,5t, gdzie t - grubo$¢ cienszego z taczonych elementow,
o . \7\ Al - - jednostronne o gr. a=0,7t (gdzie t - grubo$t cienszego z taczonych elementow)
‘ HE =S - spoiny obwodowe rur o gr. a=1,0t (t - gruboSc Scianki rury)
fffffffffffffff $7$¢ || iﬂ @ % § 11. Stosowatl kotwy opisane na detalach lub produkt réwnowazny innego producenta spetniajagcy ponizsze no$noSci:
| | o - dla kotew M12 - min. no$noS¢ na rozcigganie 3kN
- - . - - - = = o - dla kotew M16 - min. no$noS¢ na rozcigganie 19kN, min. no$noS¢ na Scinanie 3kN.
T — | A . X oo
T $ $ ‘ $ - 12. Wykaz zbiorczy stali wg osobnego zestawienia (RYS. 2401)
[ ! [ S 13. Marki stalowe wg odrebnego rysunku.
\
N s s
\ -
| /% ! 9\
. / ‘ | e
u -~
f m g I I C I - 1T
HL1000+471/ PLI6*180/  pLigs3t0/ / ! PGS0 pLigs 180, S— S Detal D L - L 00 | Wydanie pierwsze 20230619 | WUAN
| —_= =T LI L * *
HEA300 :“ 1ISO-4014-ZAB kl. 10.9 1SO-4014-ZAB kL. 10.9 g 1.10 1, O Mapa sytuacyjna/ Location map
HEA600 I b

‘i‘ HL1000x477 200 \
ol 50 50 30
1 50| 80 | 83 202 202 83 | 80 |50
\

PL20%379
o i PL20+180 +L 470 m
— . HL1000%477
[
— H /
/
QT = /
s 8 PL20%180. PL16+110 HL1000%477 /
8 ~ S T ’
r 7
\/ —;
N,
T
R ,\‘\\&B
L

1018

1:10 1:10 -

R S e
7[]91'3[ C 73 - 3 M PL20%379 | ﬁ " 11 ] 1T ‘/

319

3 /
10N\ o] |
60 | 60
/‘L 60 70 50 U LN Generalny Projektant/ Lead Designer Tytut projektu/ Project name
m
i 7£ === iLi;g,/*ii ity sl it f— jsk architekci | pszczulny & rutz ) )
i N - — - 0T 1 T T T T ) Budowa Obiektu Laboratoryjno-Dydaktycznego wraz z zapleczem
: i pL20w180 | 1 — = — - - (otw. fi56mm) JSK Architekei Sp. z 0.0. technicznym, infrastrukturg towarzyszaca, przytaczami,
| i LI Qol Ll S \ v ‘_/ &B ul. Zwirki i Wigury 18 ciggami komunikacyjnymi i zagospodarowaniem terenu na
I U HEA600 L K [ L 02-092 Warszawa potrzeby Innowacyjnego Centrum Nauk Zywieniowych - ICNZ
S il /\ /A - < ‘ tel. 0048 22 660 30 00
o | - - -mail: jsk@jsk-waw.pl
2 0 i L \ | e-mail: jsk@j p
% ‘!‘ I K/ %; A [ 8 \\ HL1000* 477 ‘ ‘ ‘ s Inwestor/ Investor Adres projektu/ Project address
I g ! ] B PL16%110 e == PL16%110
i [oxmi E= - = = ; Szkota Gt6 G darstwa Wiejski
e U /\ ‘ K (otw. fizémm) ziota siowna vs?\s}\?:rsi:wviv: 1ejsKiego ul. Nowoursynowska 166
}-‘H— \ $ & a—— 290 02-787 Warszawa
T UL o 2xM24 2 marki ul. Nowoursynowska 166
T | o fo e— - arszawa
[ i ] E[ — " ¢ ¢u= S Podwykonawca/ Subcontractor Projektant/ Designed by Podpis/ Signature
o [o N I .. .
/\ | N o 0 mgr inz.Pawet Lachowicz
b P FORT POLSKA Sp.z 0.0. Upr.bud.nr:ABIT-1I-7131-12/2000
K/ | S ul. Nowotorunska 8
A 85-840 Bydgoszcz Sprawdzajacy / Verified by Podpis/ Signature
E[ \ $ \K OJ tel. 52 361 46 46 inz. Sebastian Kulik Ki
O O ) ) N} o e-mail: poczta@fort.pl mgr Inz. sebastian KUlIKOWSKI
/\ < Upr.bud.nr: KUP/0078/POOK/14
1
K / N—] L - - Faza projektu/ Project phase Branza/Branch Rysowat/ Data/ Date
Drawn by
10 *M 20 = 70 mar inz
— (] IS0-4014 kL. 8.8 PROJEKT PRZETARGOWY KONSTRUKCJA Woayciech 19/06/2023
1 Jancowski
3 2 %M 20 * 80
1SO-4014-ZAB kl. 10.9 Zawarto$¢ rysunku/ Drawing content Sprawdzit/ Skala/ Scale
Checked by
50 290 -
Strop 1 kondygnacji w osiach: 9-10/D-H2 Rafal - 1410
Kurowski
Numer projektu Faza projektu Branza Rodzaj rysunku Poziom Nr rysunku Nr rewizji

Project number Building Name Project phase Branch Drawing type Level Drawing nr Revision nr




